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Rappel geste et posture/ Movement and posture reminder/

« Rappel important pour soulever une charge lourde :

Pousser avec les cuisses et bien garder le dos droit pendant la durée du mouvement
« Important reminder for lifting heavy weights:

Push with your thigh muscles and keep your back straight throughout the movement
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Liste des pieces 1/8 - Parts list 1/8 -

Bati Pupitre Bras de RT
Frame Control panel RT arm
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Liste des pieces 2/8 - Parts list 2/8 -

SE-3001 SE-2010 SE-1001

SE-3001 SE-2010 SE-1001
x4

Quart de rond

Quarter round

. Tiroir (Op’[lOﬂ) X 1
Embase de siege Drawer
Seat baseplate o
Tablette\;uﬁ" J——— o

Flap

Xx3ou4
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Liste des pieces 3/8 - Parts list 3/8 - Lisia de piezas 3/8

Carters fixes de tablette (4x)
Fixed shelves (4x)
Carcasa fija de estanteria (4x)

Carters mobiles de tablette (4x)
Mobile shelves (4x)
Caja de la tableta movil (4x)

Centre plateau
Central tabletop
Centro de la bandeja
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Liste des pieces 4/8 - Parts list 4/8 -

Eclairage d’'ambiance
Mood lighting

Embase colonne
Column base

Colonne

‘\ ——
Support CP (option)

Column Cache vis colonne CP support (option)
Column screw cover Support écran (option)
Screen support (option)
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Liste des pieces 5/8 - Parts list 5/8 -

Casier central OT6400
Central case "‘ﬁl

Carter avant et arriere
du casier central

Front and rear
casings of the central

case \ Hjl

Carters latéraux du
casier central

Side casings of the
central case
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Liste des pieces 6/8 - Parts list 6/8 -

Panneaux latéraux bas (2x)
Lower side panel (2x)

Carter chassis (2x)

Panneaux latéraux haut (2x) Chassis casing (2x)

Upper side panel (2x)
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Liste des pieces 7/8 - Parts list 7/8 -

Bureau + pieds cintrés
Desk + arched feet Meuble 4 tiroirs

4 drawers cabinet

Support pied cintré
Curved foot support
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Liste des pieces 8/8 - Parts list 8/8 -

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

4:

Sachet/Bag/ 6:

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

Sachet/Bag/

NIDEK

10:

11 :

12

13:

14 :

15:

16 :

Vis colonne d’éclairage
Lighting column screws

Vis siége
Seat screws

Vis bras RT
RT arm screws

Vis plateau
Plate screws

Vis repose pieds (option)
Feet rest screws

Coupelles + visserie (option)
Cups and screws

Vis support CP ou support écran (option)
Screws for projector support or screen support

Vis bureau (option)
Desk screws (option)

Vis carters pied
Foot casing screws

Vis pupitre
Keyboard screws

Vis casier central et plaque centrale
Central case and tabletop screws

Carton d’accessoires et visserie
Box of accessories and screws
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Montage colonne d’éclairage d’ambiance (option) — Mood lighting column assy (option)

Cache vis
Screw cover

Fixer le tube sur la base (sachet 4)

Passer le cache vis

Passer le cable dans le tube et le faire sortir de la base
Fixer I'éclairage sur le tube (sachet 4)

Attention si présence de I'option support projector ou support écran, monter
dans les rainures de la colonne avant de fixer I'éclairage (sachet 12)

Fix the tube on the base (bag 4)

Skip the screw cover

Pass the cable through the tube and out of the base
Fix the lighting on the tube (bag 4)

Be careful if the projector support or screen support option is present, mount
it in the grooves of the column before fixing the lighting (bag 12)

Tenga cuidado si esta presente la opcién de soporte de proyector o soporte
de pantalla, méntelo en las ranuras de la columna antes de fijar la
iluminacién (bolsa 12)
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Montage support projecteur ou écran sur la colonne d’éclairage d’ambiance (option) —
Projector or screen support mounting on the ambient lighting column (option)

« Glisser le support dans la rainure de la colonne, Eclairage
fixer & la hauteur désirée (sachet 12). Fixer le Lightng —7—7—+-
projecteur ou I'écran, rentrer le cable dans :
rainure. Fixer I'éclairage.

Support écran

 Slide the support into the groove of the column, Screen support
fix at the desired height (bag 12). Fix the
projector or screen, tuck the cable into the

groove. Fix the lighting. Support projecteur
Projector support
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Bati et colonne d’éclairage d’ambiance (option) — Frame and mood lighting column (option)

Positionner la colonne d'éclairage Positionner le bati au sol Passer le cable de I'éclairage par le passe
d’ambiance (option), 2 positions possibles cables et le brancher a la carte mére en P6
avec ou sans projecteur/écran Place the frame on the floor

Pass the lighting cable through the cable gland

Place the mood lighting column (option), and connect it to the main board at P6
2 positions with ou without

projector/screen
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Niveau - Level -

«  Mettre le bati de niveau (dans les 2 sens) Régler les 4 pieds
du bati si nécessaire (visser ou dévisser les pieds avec une
clé plate de 16 ou 17 mm)

 En cas de probléme, revisser completement les 4 pieds de 17
réglage avant de recommencer la mise a niveau

«  With a level, check that the frame is horizontal. To adjust, screw
or unscrew the 4 frame feet with a 16 or 17 wrench

« In case of problems, screw completely the 4 legs before trying
this operation again
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Pupitre / Desk / Pupiire

« Déballer le pupitre

« Positionner le pupitre

« Passer les cables dans le centre du
bati

«  Mettre les 4 vis (sachet 15)

« Cabler le pupitre a la carte mére
P1,P8, P14, P36, USB

«  Unpack the control panel
« Position the control panel

» Run the cables through the center of
the building

 Putthe 4 screws (bag 15)

«  Wire the console to the P1,P8, P14,
P36, USB main board

« Desempacar el escritorio
. Coloca el escritorio

« Pasar los cables por el centro del
marco

 Ponlos 4 tornillos (bolsa 15)

« Conecte la consola a la placa base
P1, P8, P14, P36, USB
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Tablette / Flap /

. Déballer la tablette

. Positionner la tablette sur le plateau (2
pions)
Attention chaque tablette a sa propre
position.

. Mettre la premiére vis (sachet 7)

. Déverrouiller la tablette (enlever vis de
verrouillage)

. Mettre les deux autres vis (sachet 7)

. Unpack the tablet
. Position the shelf on the tray (2 pawns)

. Pay attention to each tablet in the right
position.

. Put the first screw (bag 7)
. Unlock the tablet (remove locking screw)
. Put the other two screws (bag 7)

. Tenga en cuenta que cada estante tiene su
propia posicion.
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Tablette / Flap /
e

. Raccorder les tablettes aux connecteurs du plateau

. Raccorder le connecteur moteur a la carte centrale du
plateau

. Raccorder le connecteur capteur du tiroir (option) sur
la carte centrale

. Passer les cables au milieu de la carte centrale

. Attention de raccorder les masses sur les vis de la
carte centrale

. Connect the shelves to the connectors on the shelf

. Connect the motor connector to the central board of
the plate

. Connect the drawer sensor connector (optional) to the
central board

. Pass the cables in the middle of the central card

. Pay attention to connect the masses to the screws of
the central board

. Tenga cuidado de conectar las masas a los tornillos de
la placa central.
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Tensions sous plateau - Under tray voltages -
e

Les tensions disponibles sont délivrées sur le bornier situé sous le
plateau :

1. 220V Permanent : appareils avec PC intégré (AFC, OPD, ...)
2. 220V Coupé : appareils standards

3. Basse tension : Lampe a fente

The available voltages are supplied the terminals under the tray:
1. 220V Permanent: devices with integrated PC (AFC, OPD,...)
2. 220V Coupé: standard devices

3. Basse tension (Low voltage): Slit lamp
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Quart de rond / Quarter round /

« Attention : Commencer par
I'installation du quart de
rond avec bras de RT

Monter le quart de rond
(sachet 7)

*  Monter le renfort (sachet 7)

«  Warning: Start with quarter-
circle shapes.

«  Go up quarter-circle shapes
(bag 7)

«  Mount the reinforcement
(bag 7)

« Atencion: Comience con la
instalacion del cuarto de
vuelta con brazo RT
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Bras de RT/RT arm /

I ——
* Poser le bras de RT * Pose the arm of RT
«  Fixer avec vis+rondelle+écrou (sachet 6) Secure with screw+washer+nut (bag of 6)

«  Passer les cibles venant du plateau etle * Pass the cables coming from the tray and
céble du RT descendant du bras a travers the cable from the RT coming down from the

le trou central arm through the central hole
«  Démonter la téte du cable de RT pourle  * Remove the head of the RT cable for cable
passage du céble passage » Retire la cabeza del cable RT para el

«  Brancher les fils P1 (réseau), P3 (24 V) sur * Connect wires P1 (network), P3 (24 V) to the paso del cable.
la carte d’inclinaison. tilt board.
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Bras de RT/RT arm /

Monter les carters du bras de RT (sachet 6)

Assemble the RT arm housings (bag 6)
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Réfracteur : la téte / Foropter: the head / Hefracior: el cabezal

. Glisser la téte du réfracteur sur son axe
. Serrer les 2 vis moletées

. Place the Foropter head on the axis

. Tighten the 2 knurled screws

. Deslizar el cabezal refractor sobre su eje
. Apretar los 2 tornillos grafilados

. Poser la vis FHC 6x25
(vis de sécurité)

. Tighten the security screw
(FHC 6x25)

. Poner el tornillo FHC 6x25

. Régler le niveau de la téte du réfracteur
. Adjust the level of the RT head
. Ajustar el nivel del cabezal del refractor

. Ajouter la cellule (seulement en cas
d’appareil sur la tablette devant le RT)

«  Add the cell (only in case of device on the
tablet in front of the RT)

. Agregar la celda (solo en caso de
dispositivo en la tableta frente al RT)
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Réfracteur : la console / Foropter: display /

. Raccorder le cable de la console du RT :
. Une extrémité sur la console
. La seconde sur le boitier du RT

«  Connect the cable from the RT control
panel

« One endto the console
« The other to the RT box
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Réfracteur : le boitier / Foropter: the box /

. Poser le boitier du RT dans le bati

. Raccorder I'alimentation du boitier sur
la multiprise

. Raccorder tous les cables de
transmission de données au boitier du
RT (I'étiquette donne le nom de
I'appareil a connecter sur chacune des
prises)

. Vérifier que l'interrupteur est bien sur
« | », sinon le RT ne sera pas alimenté

. Place the RT box at the back of the
frame

. Connect the box power cable in the
plug inside the frame

. Connect all the data cables on the RT
box (follow the name of the devices on
the differents labels)

. Check that the main switch of the RT
box is ON: « | » position
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Carters tablettes / Shelves casings / =stanies carcasas

Monter le carter fixe tablette
(sachet 7)

«  Fix Shelf Fixed Housing (bag 7)

« Montar carcasa fija para baldas
(bolsa 7)

«  Monter le carter mobile tablette (sachet 7)
»  Fix Shelf Mobile Housing (bag 7)
« Montar carcasa movile para baldas (bolsa 7)
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Centre plateau / Tray center / Centro de |la bandeja

Monter le centre plateau
« Place the tray center
« (Coloqua la placa central

« Fixer le centre plateau avec les 4
VIS CHC 6 x 50 (sachet 7)

»  Fix the center of the tabletop using
the 4 screws 6X50 (bag 7)

* Arrega la place central con los 4
tornillos CHC M6x50 (bolsa 7)
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Casier central / Central locker /

. Positionner le casier

 Fixerle casier a 'aide des vis + rondelles
(sachet 16)

« Brancher le casier a la table
. Monter les carters latéraux et de fond

« Position the locker

« Secure the locker with screws + washers
(bag 16)

*  Plug the locker and the unit

 Fix the loker side and back covers

“1—7‘;-.-;—‘

= e

SERLEES
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Plateau / Table-top /

Placer les appareils sur le plateau

Place the appliances on the table-
top
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Ecran SC / SC Display /

« Prévoir l'arrivée de I'alimentation 230V,
et éventuellement le passage du céble
de transmission de données

«  Visser le support LCD au mur
« Poser 'écran sur ce support

« Raccorder le projecteur
(230V + données)

« Provide for the arrival of the 230V power
supply, and possibly the passage of the
data transmission cable

« Screw the LCD bracket to the wall
» Place the screen on this support
« Connect the projector (230V + data)

F

"\\\_\ -
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Siege et pédale / Seat and pedal /

. Visser le siege a fond (sachet 5)
. Positionner le siege dans I'axe des appareils
. Raccorder a la carte mere (P28)

. (En cas de colonne de siege alimentée en 230V utiliser P27)
. Screw the seat on the frame (bag 5)
. Position the seat in line with the devices P28
. Connect to Motherboard (P28)
. (In case of seat column supplied with 230V use P27)
P27

. Passer le cable de la pédale sous l'unité
et le raccorder a la carte mére (P19)

. Pass the footswitch cable under the unit
and connect it to the Motherboard (P19)

Cle allen de 5 £ ek
5 mm allen key i Vissez fortement

Tighten securely
Aprietar bien
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Carte mere — Motherboard —

Repérage connecteur

Ref |[Type Fonction Repére sur carte
P1 MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac IN 230VACINPUT
P2 MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac OUT pour alim 24V 230VAC FOR EXT. 24VDC SUPPLY
P3 MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac OUT permanente PERMANENT 230VAC FOR COMPUTER
P4 MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac OUT sur relais OUT1 230VAC
P5 MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac OUT sur relais 0OUT2 230VAC
P6 MSTB7.62/3 Sortie lampe ambiance AMBIENCE LANMP 230VAC
P7 KK 5273 pts Alimentation +24Vdc carte principale IN 24VDCIN
P8 MSTB5.08,/2 Alimentation +24Vdc carte pupitre OUT 24VDC KEYBOARD
P9 MSTB5.08/8 Alimentation +6/+7,5/+9/+12 Vdc AC/DC OUT SLIT LAMP (LOW VOLTAGE BULB)
P10 MSTB7.62/4 Relai commutation lampe 5L 230V EXT. SL(LED) SUPPLY 230VAC
P11 MSTB5.08/2 Sortie lampe spot 24Vdc SPOT LAMP 24VDC
P12 |USB A femelle |Connecteur de mise ajour carte principale USB HOST
P13 |USBBfemelle |Connecteur de diagnostictable USB DEVICE
P14 |MCV3.81/5 Sortie réseau RS45 vers carte pupitre RS485 KEYB.
P15 |[MCV3.81/3 Sortie réseau R545 vers carte DC rotation et reste table RS485 MOTORS
P16 |FTSH 10 Connecteur de programmation module Bluetooth BLUETOOTH PROG.
P17 |[MCV3.81/3 Entree capteur bord sensible table TABLE SECURITY SENSOR
P18 |MCV3.81/3 Entrée capteur boite de verres LENS BOX SENSOR
P19 |[MCV3.81/9 Entrées pédales (frein et autres pédales) PEDAL
P20 [MSTB5.08/2 Sortie frein TOP BRAKE TOP
P21 [MSTB5.08/2 Sortie frein FRAME BRAKE FRAME
P22 |MSTBG.08/2 Alimentation +24V lampe casier central OUT CENTRAL CASE LAMP 24VDC
P23 |[MSTB7.62/3 Sortie client A AUX A
P24 MSTB7.62/3 Sortie clientB AUX B
P25 |[MSTB7.62/3 Sortie clientC AUX C
P26  [MSTB7.62/3 Sortie clientD AUX D
P27 [MSTB7.62/6 Sortie siege 230Vac SEAT UP DOWN 230VAC

| P28 MSTB5.08/5 Sortie siege +24Vdc SEAT UP DOWN 24VDC

ey ) P29  |Minifit 2x3p Sortie vérin montée/descente table 24vde 1 TABLE UP DOWN 1/2 24VDC

I P30 |HE10-6 Connecteur de programmation microcontroleur SWD PROG.
P31 |HE10-6 Connecteur de sortie debug carte principale SERIAL DEBUG
P32 |MCV3.81/3 Entree capteur zéro/lampe TABLE INIT SLSENSOR
P33  |Minifit 2x3p Sortie vérin montée/descente table 24vdc 2 TABLE UP DOWN 1/2 24VDC
P34 MSTB5.08,/2 Alimentation +24Vdc carte moteur rotation OUT 24VDC MOTOR
P35 |MSTB5.08/2 Alimentation +24Vdc plateau table OUT 24vDC MOTOR
P36 |MSTB7.62/3 Alimentation 230 Vac OUT sur relais OUT3 230VAC

P4 OUTL 230VAT  PS OUT2 230VAC P36 DUTS 230VAC

HIDEK L
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Carte mere — Motherboard — Placa base

Rézzay RSEEE- B OUT

:Pi-i 2¥rvac - Prase IN Pld1 PRl COM 2,5 sortie O
(IPE-2 |23 - Matrs (M Pldd  |Réweay RSEES- A - OUT P2 ML 25 anrtie D
fP2-3 [GND: Pla3  IGND FIE-3 N L5 sotie O

Pleq Entréa fsonmie ONOFF
I[F2-1 |2300ac - Phase OUT P1£5  |Entrée neset FiT-1 L3Vac - Phase - 14 OUT
;LP‘I—E 2Har - Meutre OUT PaT-2 130vac - Meutre - LA OUT
P23 Jonp PiE-1  |Résesy RSEES- B - QUT PIT-3 GHD
| P15-2  [Addsau ASAES- & - DUT FI7-4 Camenands wige UP
P31 230Vac - Fnase - 5 OUT. P13 END Fil-h = shegn DOWN
(P32 [2%tac - Meutre - 5a.0UT Fi-b Commande s&ge COMBIUN
P33 |GND PiE1  [GHD
| PlE-2  Alimentation 43 3de OUT PiE-1 Alisnartation idps s33Wde - 024 OUT
P41 230Wac - Fhase - &4 DUT P163  [Entréde P22 Module Blustooth FaE-2 GHND
P42 |330Wac - Nedtre - 58007 P64 Entrde P2 1 Module Blustcoth FiZ-3 EnSrie gncodeur siege
P4-3 |Terrs &UT PlE-S  [inutiline | P-4 Sortie + commande sidpe
| PLEE  limatilind | PEE-5 Sertie - commande sisge
(|PS-1 |230Wae - Phage - B4 OUT P16-7  |Entnda rebel Blustesth
|22 230ac - Neutre - 5S4 0UT P158  linutilisd Fas1 CHD
[P [awe P18 Inailise FISZ [Allmentation +a6ve: - 0,20 00T
| PLE-A0  linutifine PG5 Soctie - commande vérin tabile 1
([Pe-1_ [2000ar - Prsse - 14 0UT L) ErArae encodeur vesin table 1
||PE-2 2300Vac Dimmd - Newtre - LA DUT P11 LA limerntation +29 de 0,24 OUT Fa9.5 it s
FE3 - |GND P12 |Entrée Sécuribé Tabiette Fih Sortie + commande verin table 1

#17-3  JGND |
PT-1  |24vdc il P31 Alimertation +3 3 de OUT
HP7-2  |3avdc N PLE-1 Al tation +290de 0,28, CUT Fan-3 Sortin W0 TAACE mitrecantialaur
||Fr3 |2avdciN 218.2  |Entnée bolie de varres a0 Entrée/sorthe SWDBD rdcraconiraleur
(. 1] P13 GEND P-4 Entre/Sorhe RESET micromntroleur
|[FF-5  |GHC PFS Entrée SWOLE micromatrobeur
I PY-6  |Sorke ONAOFF Pi3-1  [GND P36 D
| P1a2 FAaitde tanle
P21 |alimentation +24%'de - 94 carte popltre OUT P19.3  |Doscents tabds Pal1 inutilizd
P2 |eNg PL9d  IMontée siege Pig-2 D
| P15 |Descente slege P3i-3 drtie DEALG AX mi leuir
ﬁ PE-1  |GNE PIR-6  [Antdro Table P-4 irnutilics
||Pe=2  |GND P87 lAntdro table F31-5 Enaréa DEELIG T v crocantnod aus
HPS-3  |Cammun &5V P8 LA OC DUT Pi8.8  |Entrde nédale frein PIL-6 Alimentation +3 30dc OUT
{Pe-2__[Commun 6y DC oUT P89 JGND ]
. PO-5  |Commuin 7.5 0 S L7 AC OUT 1 P32-1 Alimentation + 240 de 024 OLIT
{[Pe-6  |Camimmin GV AC DUT P21 [Entrde fraln TOS « 24 dc - 24, F33-7 Erard e Soragn a6 Lavg
[IFe=7  |Alimwntation 7,59 SO § LA OUT P22 |Entrda camenur frein TOF P33 SND
[Pe-8__Jalimentatan Gy &UT
| #21-1__|Entrde frein FRAME +240dc- 20 P31 D
HFA0-] | Phase E OUT PI1-2 Entiga cammun frain FRAKE F33-3 Alimantation 28 - 0,28 00T
||PED-Z  |Phase 1 00T P313 Sorthi - commanda virin tabla 2
HFIB-3  |Prase 21N #2121 |Alimencation +290de 0 258 lampe casier cenarad OUT F33-4 LE.rm\érmmdaurméﬂnnble!
||Fil-4  |PRsse 1IN P22 lommun lsmpe casier central GUT Pi3-5 mutﬂi‘_né
| P36 Sortie + cammande verin Lile 2
PE1-1  [Cammrnds Aneds + OUT PIEl COMZE sotie &
||FEEZ  |Commande Cathode - DUT P23.2 HC 2,57 somie &
P233 (NO2 5 sartie & Pai-1 Alimentation +24ds - W4 carte B Botation OUT
|[PA3-wEdAlimentaton Syds LSE CUT P32 GiD
[z Jusa s PRl ICOM RS sortie B
||FI3-D- |USAC- IN L] HC 2,5° sanie B Fas1 Alimendation +248vd - M[.ﬂuliu.lﬂh T
' F12-GHIGND: P83 WO 25" sartie B P32 oD

I

([PA-VEAAlimentntion Syde USE OUT P25l COMZS sorbe T P31 130 ar - Phisss - 54 CLT
| P33-De LIS Qe QHUT P52 INC2SamieC L FHIvat — Meutie - 54 CAIT
||Fi3-D- |LISA D OLT P25-3 HO 2,5 sarileC Fa3-3 Torre DT
[P1a-culche

T
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Carte mere — Motherboard —

]
N
& r'= & ~.
e 1
"=
|
N H
Jumper JP2 de configuration RS485 < = )
Configuration ON OFF N ‘j
e = N =
1 Résistance 120 ohms de fin | Résistance de fin de réseau e L.
de réseau active inactive
N
|
e | ue
S k) . ;
6
L 1
e f -
— d ) é : Z SW1 : type de commande surrelais A3 D
i s - E Numero ON OFF
: ; @ E ' 1 Relais A en bascule Relais A en maintien
- = 2 Relais B en bascule Relais B en maintien
: -+ ) 3 Relais C en bascule Relais C en maintien
a2
- o 4 Relais D en bascule Relais D en maintien

ap

729 )

>
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Carte mere — Motherboard —
(Branchement lampe a fente — Slit lamp connection -

o F—u'li'-l;-'- n:’mw 4 rvwr h o [Connecteur P9 : pour SL sans transfo| Tension pilotée (allumage en position d'examen)
= Tension AC/DC Bomne lerfil [ Borne 2éme fil
e e av AC 8 5 (ou 6)
e : 2 DC 8 3 (ou 4)
@ Tha oV oudyou 12V AC 7 g [OU 6}
L i = (Voir tableau position
= NG = jumper) be 7 3(oud)
=Z@ o =
b g &= le) wwewTa _ Tension permanente
= ension orne ler ome 2éme
e O = Tensi AC/DC | B lerfil| B 2é fil
i &Y DC 8 1(ou2)
T5VoudVoulzV
=+ (Voir tableau position DC f 1 (ou 2)
jumper)

P (]
o

Jumper JP1 de configuration tension 7,5/8/12V
Configuration Jumper a gauche |Jumpcr au centre  [Jumper a droite
Tension Lampe 4 fente sur P9 10 |9V 7.5V

]

[Connecteur P10 : pour SL LED avec transfo|

PrendrF:: les PZ%S 3 la sortie du transfo de la lampe & fente et les raccorder sur les bomes 1et 2 du

connecteur P10.

Les fils branchés sur les bomes 3 et 4 du connecteur P10 envoient I'alimentation au connecteur sous plateau.
bagues de couleur parmettent d'identifier ces fils (vert et blanc).
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Paramétrages - Setting -

Le programme de la carte principale OT6400 nous permet de rentrer un certain nombre de paramétres dits « d’usine » et

« utilisateur » dans la table.

La méthode pour programmer la table est de rentrer les paramétres désirés dans des fichiers présents sur une clé USB, puis de
brancher cette clé USB dans la table.

ATTENTION si les fichiers sont ouverts et enregistrés avec « note » et non pas « notepad++ », alors les fichiers peuvent-étre
corrompus et ne fonctionneront plus, méme en « notepad++ », il faut alors aller dans « notepad++ », dans « Encodage » et les
« convertir en UTF-8 (sans BOM) » ou renvoyer les fichiers paramétrés sous « notepad++ ».

The program of the OT6400 main board allows us to enter a number of so-called "factory" and "user" parameters into the table.
The method to program the table is to enter the desired parameters in files on a USB key, then plug this USB key into the table.

ATTENTION if the files are opened and saved with "note" and not "notepad ++", then the files can be corrupted and will not work
even in "notepad ++", it is then necessary to go in "notepad ++", in "Encoding" and "convert to UTF-8 (without BOM)" or return
the files set under "notepad ++".
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Les éléments écrits en bleu, entre <> sont les balises (exemple : <parameters> ) . Il ne faut pas les
modifier. Elles nous permettent de localiser les €léments a programmer dans la table. La valeur des
éléments en question est située entre les balises, en noir. C’est cette valeur qu’il faut modifier si cela est
nécessaire.

Les éléments écrits en vert entre <> sont des commentaires, et sont présents pour donner des indications
a l'utilisateur. Il ne faut pas les modifier.

The elements written in blue, between <> are the tags (example: <parameters>). Do not change them.
They allow us to locate the elements to be programmed in the table. The value of the elements in question is
located between the tags, in black. It is this value that must be modified if necessary.

ltems written in green between <> are comments, and are present to provide guidance to the user. Do not
change them.

<> <parameters>
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Paramétrages - Setting -

Fichier de paramétrage : NID_PARA.XML

Le fichier « usine » contient les paramétres a programmer, c’est un fichier XML qui contient différents éléments servant
a configurer la table. Ce fichier n’est modifiable qu’avec Notepad++ (Ouvrir avec -> Sélectionner le programme parmi
une liste : Notepad++.exe). Ce fichier n’est pas a modifier a I'installation. Il sera utile en cas de changement de
configuration en cours de vie de la table (orientation, mouvement,..)

Il se présente sous la forme suivante :

Parameter file: NID_PARA.XML

The "factory" file contains the parameters to program, it is an XML file that contains various elements used to configure
the table. This file can only be modified with Notepad ++ software (Open with -> Select the program from a list:
Notepad ++. Exe). This file is not to be modified during installation. It will be useful in case of change of
configuration during the life of the table (orientation, movement, ..)

It is in the following form:
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Af-palalis s L2

<!—— Parametre sens de tabkle : "gauche™ ou "droite" -->

<sens>droite</sens>

£l—— Position du bras de RT : "gQ©w, "1v, "z2v,  "3", ou "4", Mettre 0 pour un bras absent. -->
<pogitionRI>2</positionRI>

<!'—— Position de la lampe de 5L : ™0™, "1%, "2", "3", ou "4", Mettre 0 pour une lampe 5L absente. —->
<positionSL>3</positionSL:

<1l—-— Prézence desz tablettesz @ "O" ou "1". Mettre 0 pour une tablette absente. —->

<tablettel>l</tablettel>

<tablette2>0</tablette2>

<tablette3zla/tablecteds>

<tabletted>l</tabletted>

<1—— Qffzet de hauteur des tabklettes : compris entre —-400 et 4400 points codeur. Mettre 0 pour nme pas rajouter d'offset.—-—>»
<l—— Un offset negatif déplacera la takblette vers le bas, un offsetc posgitif remontera la tablette.—->
<offset_tablettel>0</offset_tablettel>

<offset_tabletteZ>0</offset_taklettel:

<offset_tablette3>0</offset_taklettel:

<offset tabletted4>0</offset tabletted:

<1—— Qffzet de hauteur du bras de RT : compris entre —-400 et 4400 points codeur. Mettre 0 pour ne pas rajouter d'offset.—-—>»
<l—— Un offset negatif déplacera le bras vers le bas, un offset pozitif remontera le bras.-->

<offset bras RT>0</offset bras RT>

<1—— Qffset de rotation : d'origime a 3500 points codeur. Déplacera la position 1 plus ou moins loin du capteur de homing.-—-->
<l—— Un offset plus éleveé écartera la pogition 1 de la position du capteur de homing., Un offset moins &levé la rapprochera.-—->»
<Dffset_IDtatiDn>3500<foffset_xotation>

<1—— Qffset de butee des tablettes : d'originme a 1000 points codeur.—->

<1—— Un offset plus faikles rentrera la tablette wvers le centre, un offset plus élevé sortira la tablette.-—->
<Dffset_butee_tab>IDDD<fof5et_butee_tab>

<!l—— Paramétre "descente automatigue siege a 1l'initialisation™ @ "O0" ou "1", Mettre 0 pour ne pas descendre & 1'init. —-->
<descente_autn_5iege>1<fde5cente_autn_siege>

<l—— Course maximum d'inclimaison du bras de RT: compris=e entre 1 (po=2. haute) et 37 (pos. basse). Mettre 37 pour ne pas réduire la course.-—->
<l—— Mettre un nombre inférieur & 37 pour réduire la course.-—-—>

<cnurse_max_incl_RI}3?<fcouIse_max_incl_RT>
- /parameterss




Paramétrages - Setting -

Sens de la table <!-- Parametre sens de table : "gauches" ou "droite" —->
<zens>droite</sens>

<sens>droite</sens>

Le sens de la table est paramétrable sur cette ligne. Pour une table a droite, écrire « droite » entre les balises bleues. Pour une table a
gauche, écrire « gauche ». Tout autre élément entré dans les balises entrainera une erreur.

Table a droite : <sens>droite</sens>
Table a gauche : <sens>gauche</sens>

Orientation of the table

<sens>droite</sens>

The orientation of the table is configurable on this line. For a table on the right, write “droite” between the blue tags. For a table on the left,
write “gauche”. Any other item entered in the tags will cause an error.

Table to the right hand : <sens>droite</sens>
Table to the left hand : <sens>gauche</sens>

<sens>droite</sens>

<sens>droite</sens>
<sens>gauche</sens>

NIDEK 38 © 2021 NIDEK CO., LTD.




Paramétrages - Setting - Ajusies

£1—— Pogition du bras de RT : ™Qw", ™1w, wa2w, "3i", ou "4", Mettre 0 pour un bras absent. -->
<pogitionRT>2</positionRT>

Position du bras de RT
<positionRT>2</ positionRT>

La position du bras de RT est paramétrable mettre 1, 2, 3 ou 4 en
fonction de la tablette en position en méme temps que le bras.

Mettre 0 s’il N’y a pas de bras.

Position RT et tablette pour table a droite
RT and shelf position on the right table
Posiciéon RT y estante para una tabla a la derecha

RT arm position

<positionRT>2</ positionRT>

The position of the RT arm is configurable put 1, 2, 3 or 4 depending
on the tablet in position at the same time as the arm.

Put O if there is no arm.

Posicion de brazo RT

<positionRT>2</ positionRT>

La posicion del brazo RT es configurable pon 1,2,3 0 4

dependiendo de la tablet en posicion al mismo tiempo que el brazo
Poner 0 si no hay brazo

Position RT et tablette pour table a gauche
RT and shelf position on the left table
Posicion RT y estante para una tabla a la izquierda
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<1—— Position de la lampe de 5L @ ™0™, "1%w, "2%", "3", ou "4". Mettre 0 pour une lampe 5L absente. —->
<positionSLl>3</positionSL>

Position de la lampe a fente
<positionSL>2</ positionSL>

La position de la lampe a fente est paramétrable mettre 1, 2, 3 ou 4
en fonction de la tablette ou est installée la lampe a fente

Mettre 0 s’il N’y a pas de lampe a fente

Slit lamp position

<positionSL>2</ positionSL>

The position of the slit lamp is configurable put 1, 2, 3 or 4
depending on the shelf where the slit lamp is installed

Put O if there is no slit lamp

<positionSL>2</ positionSL>
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<1—— Présence de= tablettes : "O" ou "1", Mettre O pour uns tablette abssnte. —-->
<tablettel>l</tablettels
<takbletteZ>0</takblettels
<tablette3dzl</tabletteds
<tabletted4>1</tabletted:

Présence des tablettes

Le nombre de tablette motorisée est paramétrable mettre 1 quand la
tablette est présente, mettre 0 en cas de tablette absente (par
exemple présence d’un tiroir)

Presence of shelves
The number of motorized shelves can be configured put 1 when the

shelf is present, put 0 if the shelf is absent (for example presence of
a drawer)
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<1—— Offset de hauteur des tablettes : compris entre -400 et +400 points codeur. Mettre 0 pour ne pas rajouter d'offset.—->
<l—— Tn offszet negatif déplacera la tablette wvers le bas, un offszet positif remontera la takblette.,-—->
iDffset_tablettelbD{Ifoset_tablettelb

{foset_tablettezbDi!foset_tabletteZ}

{Dffset_tabletteS}D{IDffset_tabletteS}

inffset_tablette&}ﬁ{foffset_tablette&}

Réglage offset des tablettes
Il est possible de paramétrer un décalage de hauteur entre chaque tablette (voir les explications en vert ci-dessus)

Shelf offset setting

It is possible to set a height offset between each shelf.
Put O if there is no offset set encoder points between -400 and 400
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<1—— Offset de hauteur du bras de RT : compris entre -400 et +400 points codeur. Mettre 0 pour ne pas rajouter d'offsec.-—->
<l—— TUn offset negatif déplacera le bras wvers le kbasz, un offszet positif remontera le bras.-—->»
<:foset_l:ras_RT:>D<Z,-"foset_bra5_RT:>

Réglage offset du bras RT
Il est possible de paramétrer un décalage de hauteur entre les tablettes et le bras RT (voir les explications en vert ci-dessus)

Shelf offset setting

It is possible to set a height offset between the shelves and the RT arm.
Put O if there is no offset set encoder points between -400 and 400
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<l—-- Parametre "descente automatigue =iege a l'initizlisation™ : "O0" ou "1", Mettre 0 pour ne pas descendre & 1l'init. -->

<descente auto siege>l</descente auto siege>

Activation ou désactivation descente automatique du siege

Mettre O pour désactiver la descente siege a l'initialisation.
Mettre 1 pour activer la descente siége a l'initialisation.

& Toujours mettre 0 s’il y a un repose pied

Activation or deactivation of automatic lowering of the seat

Put O to deactivate seat lowering on initialization.
Set 1 to activate seat lowering on initialization.

& Always put 0 if there is a footrest

A
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[ !'—— Course maximom d'inclinaison du bras de RT: comprise entre 1 (pos.
1 —— Mettre un nombre inférieur & 37 pour réduire la courses.—-3>
:cnurse_max_incl_RT}S?{fcnurse_max_incl_RT}

haute) =t 37 (pos. basse). Mettre 37 pour ne pas réduire la course.-->

Réglage inclinaison du bras RT (option)

En cas de lampe a fente devant le bras RT il y a un risque de choc a l'inclinaison du bras RT, il faut réduire l'inclinaison.
La course se régle entre 0 et 37, 0 bras haut et 37 bras completement incliné.

RT arm inclination adjustment (optional)

In the case of a slit lamp in front of the RT arm there is a risk of shock when the RT arm is tilted, the tilt must be reduced.

The stroke is adjustable between 0 and 37, 0 arms high and 37 arms fully inclined.
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Contrble - Check -

. Brancher l'unité sur une prise murale
. Mettre en route I'unité : elle s'initialise
automatiquement pendant 15s
. Vérifier le fonctionnement des boutons :
v' Marche / Arrét + initialisation
Montée / Descente du plateau + sécurité
Montée / Descente du siege + sécurité
Bouton frein
Pédale du frein
Sortie / Rentrée des 3 ou 4 tablettes
Bras de RT
Eclairage
Capteur sortie tiroir
Mémorisation de position

é* Alafin du é* Al final del test,
test, debrancher . Connect the unit to the wall socket desconectar la

I'unite «  Switch on the unit: automatic set-up during 15s unidad
. Check that all buttons are working properly:

On/Off + reset

Raising / Lowering the platform + safety

Raising / Lowering the seat + safety

Brake button

Brake pedal

In / Out tablets

RT arm & When the test is finished,

Lighting disconnect the unit from the wall
Drawer outlet sensor

Position saving plug

AN NN N NN

AN N N N N N N NN
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Carters bati - Frame casings -
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